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name  |CPU__ |SRAM/ROM |WiFi  |Bluetooth
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ESP32-WROOM-32E

ESP32 Xtensa LX6 32bit single 80-240Mhz 520k / 448k IEEE 802.11 b/g/n Bluetooth LE v4.2
ESP32-S2  Xtensa LX7 32bit single240Mhz 320k / 128k IEEE 802.11 b/g/n N/A

ESP32-S3  Xtensa LX7 32bit dual 240Mhz 512k / 384k IEEE 802.11 b/g/n Bluetooth LE v5.0
ESP32-C2  RISC-V 32bit single 120Mhz 272k / 576k IEEE 802.11 b/g/n Bluetooth LE v5.0
ESP32-C3  RISC-V 32bit single 160Mhz 400k / 384k IEEE 802.11 b/g/n Bluetooth LE v5.0
ESP32-C6  RISC-V 32bit single 160Mhz 512k / 320k IEEE 802.11 b/g/n Bluetooth LE v5.3
ESP32-H2  RISC-V 32bit single 96Mhz 320k / 128k N/A Bluetooth LE v5.0
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« Stack-chan is a JavaScript-driven M5Stack-embedded super-
kawaii robot.
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\ https://github.com/meganetaaan/stack-chan



	スライド 1: mrostack-chan
	スライド 2:               (Robot Operating System)
	スライド 3
	スライド 4: ESP32シリーズ
	スライド 5: M5Stackシリーズ
	スライド 6: ｍROS 2のESP32対応
	スライド 7: ソフトウェアスタック
	スライド 8: mROS 2 ＋ 無線通信
	スライド 9: ｽﾀｯｸﾁｬﾝ

